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A. DESKRIPSI MATA KULIAH

Mata kuliah ini mempraktikkan aplikasi instalasi listrik industri mulai dari sitem pengaman sampai dengan otomasi system pada instalasi listrik di industry. Cakupan
materi pada mata kuliah ini meliputi identifikasi komponen kelistrikan yang biasa digunakan di industri, pengendalian motor 3 phase baik secara manual maupun
otomatis, perbaikan factor daya menggunakan capasitor bank baik dengan pengaturan manual maupun otomatis, automatic main failure sebagai backup jaringan

utama (PLN) ketika mati berbasis relay serta otomatis,
(PLC).

system proteksi tegangan menengah 20 kv serta instalasi industry berbasis programmable logic control

B. CAPAIAN PEMBELAJARAN LULUSAN (CPL) DAN CAPAIAN PEMBELAJARAN MATA KULIAH (CPMK)

Nomor|Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

Capaian Pembelajaran Lulusan (CPL)
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Esa




. TR . Menunjukkan sikap kerja dalam pekerjaan di bidang teknik listrik dan kewirausahaan yang
Mahasiswa berpartisipasi aktif, bertanggungjawab, dan . .
2 o L S mengutamakan keselamatan, kesehatan, keandalan, dan memperhatikan aspek lingkungan,
memiliki motivasi mengembangkan diri. . - . .
baik secara mandiri maupun dalam tim kerja
Memiliki kemampuan berkomunikasi secara efekif, Menguggal _sta_ndar kerja, metode kerja, |mplemen_ta5| dan pengujian di bidang pgmbangkltan, _
3 R transmisi, distribusi, dan pemanfaatan tenaga listrik yang didukung oleh teknologi instrumentasi
berpikir kritis dan membuat keputusan yang tepat.
dan kontrol
Mahasiswa mampu menjelaskan dan menggunakan
4 [standar IEEE, IEC dan ANSI sebagai acuan dalam Menguasai ilmu sains dasar dan pengetahuan dasar teknik elektro
instalasi.
. . . Menguasai standar kerja, metode kerja, implementasi dan pengujian di bidang pembangkitan,
Mahasiswa mampu memahami aspek penting yang ada L o . - .
5 ; e . . transmisi, distribusi, dan pemanfaatan tenaga listrik yang didukung oleh teknologi instrumentasi
pada instalasi listrik bangunan industri.
dan kontrol
. . . . IMampu merencanakan, menginstalasi, mengoperasikan, memeriksa dan menguiji, serta
Mahasiswa dapat mengevaluasi pengoperasian kendali . . . ST o
2 memelihara sistem pembangkitan, transmisi, distribusi, dan pemanfaatan tenaga listrik yang
6 |motor 1 dan 3 phase dan Instalasi listrik pada bangunan | ,. e . .
. ; didukung oleh teknologi instrumentasi dan kontrol secara lancar, tepat, akurat, dan cepat sesuai
skala industri. . .
dengan teori, standar, regulasi, dan rule of thumb yang berlaku.
. . . Mampu merencanakan, menginstalasi, mengoperasikan, memeriksa dan menguiji, serta
Mahasiswa mampu menyelesaikan laporan praktik . . . ST o
. ) memelihara sistem pembangkitan, transmisi, distribusi, dan pemanfaatan tenaga listrik yang
7 |dengan baik dan benar sesuai panduan labsheet dan . e . .
. didukung oleh teknologi instrumentasi dan kontrol secara lancar, tepat, akurat, dan cepat sesuai
kaidah tata bahasa yang benar. : .
dengan teori, standar, regulasi, dan rule of thumb yang berlaku.
C. KEGIATAN PERKULIAHAN:
Minggu CPMK Bahan Kajian Bentuk/ Metode Pengalaman Belajar Ind|!<altor Teknik Penilaian | Waktu | Referensi
Ke- Pembelajaran Penilaian
@ &) ©) “4) ®) 6) Q) @ ©)




1) Equipment pada
Power House meliputi,
tranformator, kubikel,
generator set, Panel

1) Mhs melakukan identifikasi
komponen- komponen listrik pada
instalasi listrik Industri, 2) Mhs

motor induksi 3 phase secara
manual dan otomatis

Kontrol Genset, 1. Ceramah . . . 1) Partisipasi akitif
1, 2,3, . . . memahami fungsi dari komponen- . .
Capasitor Bank, 2. Diskusi mhs dim diskusi. . . 2 x50
4,5, 6, . komponen yang ada pada Power . Kehadiran/Keaktifan .
LVMDP sampai MDP |3. A 2) Laporan hasil menit
7 . House meliputi, tranformator,
dan SDP. 2) Eksperimen/Praktek . pengamatan.
kubikel, generator set, Panel
Komponen utama dan .
komponen penunjang Kontrol Genset, Capasitor Bank,
. L LVMDP sampai MDP dan SDP
pada intalasi listrik
industri
1) Partisipasi aktif
mhs dim diskusi 2)
Proses pengerjaan
Kendali Motor 3 Phase 1) Mhs merangkai kendali motor  |job 3) Finishing
DOL, Bergantian, dan 1. Ceramah induksi 3 phase pada trainer rangkaian yan '
2,3, 4, » Berg ’ 2. Diskusi phase p . gralan yang Iy ehadiran/Keaktifan | 2 x 50
Berurutan Secara pengendali 2) Mhs memahami meliputi fungsi, :
56,7 . . . 2. Tugas menit
Manual dan Otomatis Eksperimen/Praktek konsep pengendalian motor waktu dan 3. Studi Kasus
dengan Trainer Motor P induksi 3 phase kerapian. 4) Test |
commesioning 5)
Laporan hasil
pengamatan
1) Mhs memahami konsep
pembalikan arah putaran motor
Kendali Motor 3 Phase 1. C_eramgh secara manual_dan oto.matls 2) . 1
2. Diskusi Mhs merangkai kendali motor Persiapan, Proses, . .
Reverse-forward . : i : Kehadiran/Keaktifan
2,3, 4, 3. induksi 3 phase untuk mengatur  |Hasil pekerjaan, 2 x50
Secara Manual dan . 2. Tugas .
56,7 . Eksperimen/Praktek [arah putaran motor secara manual [dan Laporan . menit
Otomatis dengan . . ; 3. Studi Kasus
: 4. Tugas/Kerja dan otomatis 3) Mhs melakukan |mahasiswa
Trainer Motor - . 4. Proyek
Mandiri pengoperasian forward-reverse




1. Ceramah

1) Mhs memahami konsep
pengaturankecepatan putaran

3 phase

Kendali Motor 3 Phase|2. Diskusi motor secara manual 2) Mhs Persiapan, Proses, L. . .
. . . . : . Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Star Delta Secara 3. merangkai kendali motor induksi 3 |Hasil pekerjaan, 2 x50
. 2. Tugas - 11,2,4,5
5, 6, 7 |Manual dengan Eksperimen/Praktek [phase untuk mengatur kecepatan [dan Laporan . menit
) i ! 3. Studi Kasus
Trainer Motor 4. Tugas/Kerja secara manual 3) Mhs melakukan [mahasiswa
7 . 4. Proyek
Mandiri pengoperasian Star delta motor
induksi 3 phase secara manual
1) Mhs memahami konsep
penyambungan star-delta pada
motor induksi 3 phase 2) Mhs
. 1. Ceramah . . : . 1.
Kendali Motor 3 Phase . . merangkai star-delta motor induksi|Persiapan, Proses, . .
2. Diskusi . . Kehadiran/Keaktifan
Star Delta Secara 3 3 phase secara manual 3) Mhs Hasil pekerjaan, 5 Tugas 2 x50 1235
Otomatis dengan y . melakukan pengoperasian star-  |dan Laporan - uoa menit T
. Eksperimen/Praktek ) . ; 3. Studi Kasus
Trainer Motor 4 Keria Lapanaan delta motor induksi 3 phase mahasiswa 4 Provek
' J pang secara otomatis 4) Mhs melakukan ' y
penyambungan beban dengan
benar
Membuat rangkaian kendali motor
1. Ceramah 3 phase menggunakan PLC Zelio 1
Kendali Motor Listrik |2. Diskusi dan Modicon Mengirimkan Persiapan, Proses,| . .
. . . : : Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Berbasis PLC 3. program dari software plc ke unit |Hasil pekerjaan, 2 x50
. . 2. Tugas 11,456
5, 6, 7 |(Programmable Logic |Eksperimen/Praktek [secara langsung Menggabungkan [dan Laporan 3. Studi Kasus menit
Contral) 4. Tugas/Kerja kendali antara program software |mahasiswa '
7 . 4. Proyek
Mandiri dengan unit plc, dan beban motor
3 phase
Membuat rangkaian kendali motor
1. Ceramah 3 phase menggunakan PLC Zelio 1
Kendali Motor Listrik |2. Diskusi dan Modicon Mengirimkan Persiapan, Proses,| . .
. . . : ) Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Berbasis PLC 3. program dari software plc ke unit |Hasil pekerjaan, 2 x50
. . 2. Tugas 11,456
5, 6, 7 |(Programmable Logic |Eksperimen/Praktek [secara langsung Menggabungkan [dan Laporan 3. Studi Kasus menit
Contral) 4. Tugas/Kerja kendali antara program software |mahasiswa '
2 . 4. Proyek
Mandiri dengan unit plc, dan beban motor




Membuat rangkaian kendali motor

1. Ceramah 3 phase menggunakan PLC Zelio 1
Kendali Motor Listrik |2. Diskusi dan Modicon Mengirimkan Persiapan, Proses,|,, . .
. . . : : Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Berbasis PLC 3. program dari software plc ke unit |Hasil pekerjaan, 2 x50
8 . . 2. Tugas .1 1,4,56
5, 6, 7 [(Programmable Logic |Eksperimen/Praktek |secara langsung Menggabungkan |[dan Laporan 3 Studi Kasus menit
Control) 4. Tugas/Kerja kendali antara program software |mahasiswa '
> . 4. Proyek
Mandiri dengan unit plc, dan beban motor
3 phase
1. Ceramah
123 2. Diskusi Persiapan, Proses,|1.
' - . 3. .. . Hasil pekerjaan, |Kehadiran/Keaktifan |2 x50 | 1, 2, 3, 4,
9 4 57 6, |Uir Kompetensi 1 Eksperimen/Praktek Uji Kompetensi 1 dan Laporan 2. Proyek menit 5,6
4. Tugas/Kerja mahasiswa 3. UTS
Mandiri
. 1. Ceramah
Kendali Motor 3 Phase 2. Diskusi Merangkai kendali motor listrik 3  |Persiapan, Proses, L. . .
Reverse-forward . . Kehadiran/Keaktifan
2,3,4, 3. phase secara reverse forward Hasil pekerjaan, 2 x50
10 Secara Manual : 2. Tugas -1 1,4,5,6
56,7 Eksperimen/Praktek |secara manual langsung pada box [dan Laporan . menit
Menggunakan Box . ; 3. Studi Kasus
4. Tugas/Kerja panel mahasiswa
Panel - 4. Proyek
Mandiri
Kendali Motor 3 Phase ; g?srl?lgiah Persiapan, Proses L.
Reverse-forward ' Merangkai kendali motor listrik 3 lapan, '|Kehadiran/Keaktifan
2,3,4, . 3. Hasil pekerjaan, 2 x50
11 Secara Otomatis . phase reverse forward secara 2. Tugas . 1,4,5,6
56,7 Eksperimen/Praktek . dan Laporan . menit
Menggunakan Box . otomatis pada box panel langsung ; 3. Studi Kasus
4. Tugas/Kerja mahasiswa
Panel - 4. Proyek
Mandiri
1. Ceramah 1
Kendali Motor 3 Phase|2. Diskusi Merangkai kendali motor listrik 3  |Persiapan, Proses,|. . .
i : Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Star Delta Secara 3. phase untuk pengaturan Hasil pekerjaan, 2 x50
12 . 2. Tugas .1 1,4,56
5, 6, 7 [Manual Menggunakan |Eksperimen/Praktek |kecepatan secara manual pada dan Laporan 3. Studi Kasus menit
Box Panel 4. Tugas/Kerja box panel mahasiswa 4' Proyek

Mandiri




1. Ceramah

2. Diskusi Merangkai kendali motor listrik 3

Persiapan, Proses,

1.
Kehadiran/Keaktifan

2,3, 4, Kendali Motor 3 Phase3. . phase untuk pengaturan Hasil pekerjaan, |2. Tugas 2x50|1,3,4,5,
13 Star Delta Secara Eksperimen/Praktek . .
56,7 : . kecepatan secara manual pada |dan Laporan 3. Presentasi menit 6
Otomatis 4. Tugas/Kerja k )
o box panel mahasiswa 4. Studi Kasus
Mandiri 5 Provek
5. Kuis/Evaluasi ' y
1. Ceramah
2. Diskusi L.
Kendali Motor 3 Phase 3' Persiapan, Proses,|Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Menggunakan y . Merangkai Kendali Motor 3 Phase |Hasil pekerjaan, |2. Tugas 2x50 (1,2, 3,4,
14 . . Eksperimen/Praktek . .
5, 6, 7 |Variable Speed Drive . Menggunakan VSD dan Laporan 3. Presentasi menit 56
4. Tugas/Kerja ; )
(VSD) > mahasiswa 4. Studi Kasus
Mandiri 5 Provek
5. Kuis/Evaluasi ' y
1. Ceramah
2. Diskusi L.
3' Persiapan, Proses,|Kehadiran/Keaktifan
2, 3, 4, |Capasitor Bank dan y : Merangkai rangkaian kapasitor Hasil pekerjaan, |2. Tugas 2x5011,2,3,4,
15 Eksperimen/Praktek . .
5, 6, 7 |Panel Kontrol Genset . bank dan panel kontrol genset dan Laporan 3. Presentasi menit 56
4. Tugas/Kerja k )
2 mahasiswa 4. Studi Kasus
Mandiri 5 Provek
5. Kuis/Evaluasi ' y
1 1.
1,23, Eksperimen/Praktek Pers_lapan, _Proses, Kehadiran/Keaktifan
. . . . . Hasil pekerjaan, |2. Tugas 2x50 (1,2 3,4,
16 |4, 5, 6, |Uji Kompetensi 2 2. Tugas/Kerja Uji Kompetensi 2 . :
7 Mandiri dan Laporan 3. Presentasi menit 5,6
3 Kuis/Evaluasi mahasiswa 4. Proyek
' 5. UAS
D. KOMPONEN PENILAIAN:
Nomor Teknik Penilaian Persentase Bobot Penilaian Keterangan
1. Kognitif 50 Akumulasi bobot penilaian maksimal 50%
a. Kehadiran 5
b. Kuis 0
c. Tugas 5
d. UTS 20
e. UAS 20




2. Partisipatif 50 Akumulasi bobot penilaian minimal 50%
a. Studi Kasus 15
b. Team Based Project 35

TOTAL 100
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